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1. Descripción	de	la	acIvidad	
	
									
							

Visita	guiada	al	Buque	Oceanográfico	SOCIB	 (B/O	SOCIB)	dirigida	al	público	general	en	el	marco	de		
las	 jornadas	 de	 puertas	 abiertas	 o	 previa	 solicitud	 de	 colecIvos	 educaIvos,	 cienificos	 y/o	
insItucionales.		

Para	ejecutar	esta	acIvidad	se	desarrollan	las	siguientes	tareas:	
Diseño	del	discurso	de	la	visita	
Protocolo	y	organización	de	visitas	
Visita	on	line	al	B/O	SOCIB	en	www.medclic.es	
Diseño	de	la	guía	del	visitante	para	visitas	escolares		

OBJETIVOS	
Con	esta	acIvidad	y	el	discurso	de	la	visita	expuesto	en	los	siguientes	epígrafes	se	pretende	alcanzar	
los	siguientes	objeIvos:	

1. Contextualizar	 la	 labor	 del	 B/O	 SOCIB	 dentro	 del	 sistema	 mulIplataforma	 de	 la	 ICTS	 SOCIB	
explicando	cómo	la	innovación	tecnológica	de	la	nueva	oceanograma	del	siglo	XXI	permite	al	SOCIB	
aportar	una	nueva	visión	de	la	variabilidad	de	los	océanos.		

2. Exponer	 a	 través	 de	 los	 equipamientos	 cienificos	 del	 buque,	 las	 tareas	 de	 observación	 e	
invesIgación	desarrolladas	durante	las	campañas	oceanográficas.		

3. Mostrar	el	funcionamiento	del	barco,	sus	peculiaridades	y	la	vida	a	bordo.		
4. Despertar	 en	 los	 parIcipantes	 vocación	 por	 la	 ciencia,	 además	 de	 interés	 y	 curiosidad	 por	 la	

oceanograma			
5. Adaptar	el	discurso	al	público	desInatario		
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2. Discurso	para	la	visita	del	B/O	SOCIB	

2.1.Bienvenida	al	BO	de	la	ICTS	SOCIB	

Bienvenidos	 al	 Buque	 Oceanográfico	 SOCIB.	 Este	 buque	 cienifico	 pertenece	 al	 Sistema	 de	
Observación	y	Predicción	Costera	de	les	Illes	Balears.		

SOCIB	 es	 una	 ICTS,	 una	 Infraestructura	 Cienifico	 Técnica	 Singular,	 una	 iniciaIva	 conjunta	 del	
Ministerio	de	Economía	e	Innovación	y	el	Govern	Balear.		

Esta	 ICTS	 Iene	 como	 objeIvo	 observar	 y	 realizar	 predicciones	 en	 el	 Mediterráneo	 Occidental,	 es	
decir,	la	cuenca	del	Mediterráneo	situada	entre	el	Estrecho	de	Gibraltar	y	el	Estrecho	de	Sicilia.	Para	
ello	 uIliza	 nuevas	 tecnologías	 que	 obIenen	 y	 transmiten	 datos	 en	 Iempo	 real.	 Estos	 datos,	
disponibles	para	toda	la	sociedad	a	través	de	nuestra	web,	son	fundamentales	para	la	 invesIgación	
oceanográfica	y	la	gesIón	costera.		

Los	cienificos	necesitan	conocer	la	circulación	oceánica,	pues	es	un	elemento	clave	en	la	regulación	
del	 clima	 del	 planeta	 y	 concretamente	 del	Mediterráneo.	 Además	 este	 conocimiento	 es	 relevante	
para	tener	la	capacidad	de	realizar	un	seguimiento	de	posibles	verIdos	o	para	predecir	la	trayectoria	
de	personas	y	objetos	a	la	deriva	en	caso	de	accidente.		

En	 esta	 visita	 conoceremos	 algunas	 de	 estas	 tecnologías	 de	 vanguardia	 que	 han	 cambiado	
radicalmente	la	observación	de	mares	y	océanos.	
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2.2.Sistema	MulIplataforma	

Los	 grandes	 buques	 oceanográficos,	 como	 el	 Calypso	 de	 Cousteau	 y	 el	 Hespérides	 de	 la	 Armada	
española,	 han	 sido	 durante	 años	 los	 verdaderos	 protagonistas	 de	 la	 observación	 in-situ	 de	 los	
océanos.	Durante	las	campañas	de	invesIgación,	se	desplazan	a	un	punto	determinado	y	durante	un	
periodo	de	Iempo	determinado	recogen	muestras	y	datos	del	océano.	Con	estos	datos	los	cienificos	
toman	 “una	 foto	 del	 océano”	 pero	 esta	 foto	 estará	 incompleta.	 La	 información	 recogida	 no	 es	
suficiente	para	obtener	conclusiones	sólidas	sobre	la	dinámica	del	océano.	

Los	oceanógrafos	del	 siglo	XXI	necesitan	estar	presentes	en	múlIples	 siIos	y	en	múlIples	Iempos	
pues	el	Iempo	oceánico	es	 tan	variable	como	el	atmosférico.	 (“We	need	to	be	present	 in	mulIple	
places	in	mulIple	Imes,	John	Delaney.	)	Necesitan	pues	monitorizar	el	mar:	disponer	conInuamente	
de	datos	en	el	Iempo	real	de	la	temperatura,	la	salinidad,	el	nivel	del	mar,	las	corrientes	y	el	oleaje.		
De	 hecho	 la	 observación	 y	 predicción	 del	 mar	 se	 basa	 en	 las	 mismas	 leyes	 msicas	 y	 ecuaciones	
matemáIcas	que	la	de	la	atmósfera.	

Esta	 monitorización	 es	 la	 clave	 de	 la	 nueva	 oceanogra0a	 y	 se	 ha	 logrado	 gracias	 a	 la	 innovación	
tecnológica	 que	 ha	 solventado	 la	 limitación	 de	 los	 buques	 pues	 éstos	 no	 pueden	 estar	
permanentemente	en	campaña	recogiendo	datos.	La	nueva	oceanograma	cuenta	hoy	con	múl2ples	
plataformas	 integradas	 en	 un	 sistema	 como	 el	 que	 están	 viendo	 aquí:	 radares	 costeros,	 satélites,	
planeadores	 submarinos,	 boyas	 oceanográficas,	 estaciones	 meteorológicas	 en	 Ierra,	 estaciones	
costeras,	de	nivel	del	mar	y	de	monitorización	de	playas	y	otras	plataformas	que	conoceremos	hoy.		

Todas	ellas	obIenen	series	temporales	de	datos	que	se	recopilan,	procesan	y	almacenan	en	el	centro	
de	datos	de	la	ICTS	SOCIB,	situado	en	el	Parc	Bit	de	Palma.	El	centro	de	datos	procesa	la	información	
y	la	pone	a	disposición	de	la	sociedad	de	manera	sencilla,	abierta	y	gratuita	a	través	de	aplicaciones	
móviles	y	de	plataformas	web	como	 la	de	SOCIB	y	 la	de	Medclic:	www.medclic.es.	 Les	 invitamos	a	
navegar	por	estas	páginas	para	conocer	más	sobre	el	Mediterráneo	y	la	oceanograma.	

Por	 su	 parte,	 el	 sistema	 de	 modelado	 de	 la	 ICTS	 SOCIB	 se	 encarga	 de	 realizar	 predicciones	 del	
Mediterráneo	Occidental	a	través	de	la	aplicación	de	algoritmos	matemáIcos	que	conocemos	como	
modelos	numéricos.	 ¿Qué	es	un	modelo?	Es	una	 simulación	que	describe	de	 forma	simplificada	 la	
evolución	temporal	del	mar:	el	estado	pasado	y	futuro	de	las	corrientes	marinas,	de	la	temperatura,	
de	la	salinidad	y	del	nivel	del	mar.	Es	fruto	del	cálculo	matemáIco	de	las	variables	recogidas	por	las	
diferentes	plataformas	y	 los	principios	básicos	de	 la	msica	(	 la	gravedad,	 la	rotación	de	 la	Tierra,	 los	
efectos	atmosféricos,	etc.).	

Centrémonos	ahora	en	las	plataformas	de	observación	de	la	ICTS	SOCIB.			
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I. Infraestructuras	fijas	

Las	 infraestructuras	 fijas	 ofrecen	 en	 Iempo	 real	 datos	 oceanográficos	 (oleaje,	 corrientes,	
temperatura	y	 salinidad	del	agua)	y	meteorológicos	 (presión	atmosférica,	velocidad	y	dirección	del	
viento	o	la	temperatura	del	aire).	

• Las	 boyas	 oceanográficas,	 ancladas	 al	 fondo	 marino,	 poseen	 un	 másIl	 con	 instrumentos	 de	
medición	meteorológica	(viento,	temperatura,	humedad,	radiación,	presión	y	oleaje)	y,	en	el	cable	
de	anclaje,	sensores,	situados	a	disIntas	profundidades,	que	miden	las	corrientes,	la	temperatura	y	
las	propiedades	del	agua	(oxígeno,	pH,	conducIvidad,	clorofila,	turbidez…)	Los	datos	recogidos	se	
transmiten	en	Iempo	real	a	Ierra	de	forma	inalámbrica.	

• Además	de	las	boyas,	SOCIB	posee	estaciones	meteorológicas	en	Ierra	y	estaciones	para	registrar	
el	nivel	del	mar	en	disIntos	puertos	de	las	Baleares.	

• La	 costa	 también	 está	 siendo	 monitorizada	 en	 Iempo	 real	 por	 estaciones	 costeras	 pues	 es	 un	
ecosistema	muy	variable	que	necesita	ser	estudiado	para	poder	dar	una	respuesta	eficaz	y	basada	
en	el	conocimiento.	

II. Monitorización	de	Playas	

Tres	de	estas	estaciones	costeras	están	situadas	en	playas	de	Mallorca,	en	Playa	de	Palma	y	en	Cala	
Millor,	y	en	Menorca,	en	Son	Bou.	Las	playas	Ienen	una	enorme	importancia	ambiental	y	económica.	
Al	 estar	 las	playas	en	 constante	 cambio	por	 la	 acción	del	 oleaje,	 las	playas	 requieren	 también	una	
observación	conInua	a	través	de	:	
• un	sistema	de	videocámaras	que	capturan	imágenes	de	la	playa	cada	hora	que	permiten	extraer	la	
posición	de	las	líneas	de	costa	

• CorrenBmetros,	situados	en	diversos	puntos	clave	de	la	playa	para	dar	información	sobre	el	oleaje	
y	las	corrientes	

• un	programa	de	levantamientos	topográficos	y	ba2métricos	periódicos	
• y	un	muestreo	de	sedimentos		

Los	datos	recogidos	se	ofrecen	en	Iempo	real	y	pueden	ayudar:	
• a	una	ges2ón	óp2ma	del	litoral	por	la	detección	de	problemas	ambientales	y	de	erosión	costera		
• a	la	invesIgación	sobre	los	efectos	sobre	el	litoral	del	cambio	climá2co		
• a	conocer	el	estado	de	las	playas	monitorizadas	(Hoteles-	Sea	Board)	y	
• a	la	seguridad	en	las	playas	pues	se	determinan	las	zonas	peligrosas	para	el	baño	

III. Radar	costero	HF	

Con	 el	Radar	 Alta	 Frecuencia	 la	 ICTS	 SOCIB	 estudia	 la	 trayectoria	 y	 la	 velocidad	 de	 las	 corrientes	
marinas	superficiales.	Dos	antenas,	una	Ibiza	y	otra	en	Formentera	analizan	el	Canal	de	Ibiza,	un	área	
muy	relevante	por	 la	 interacción	de	masas	de	aguas	mediterráneas	con	otras	atlánIcas	que	entran	
por	 el	 Estrecho	 de	 Gibraltar.	 Esta	 interacción	 es	 importante	 para	 el	 estudio	 de	 las	 corrientes,	 los	
remolinos	y	la	biodiversidad	de	la	zona.		

Al	igual	que	los	radares	convencionales	que	controlan	la	velocidad	en	carretera	o	el	del	tráfico	aéreo,	
el	Radar	HF	emite	una	señal	de	radio	en	Alta	Frecuencia	que	llega	a	la	superficie	rugosa	del	mar	en	
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movimiento,	 que	 refleja	 una	 onda	 que	 es	 captada	 de	 nuevo	 por	 la	 antena.	 Esta	 señal	 reflejada	
permite	calcular	la	velocidad	a	la	que	se	mueve	la	superficie	del	mar.	

Para	 obtener	 datos	 totales	 de	 la	 velocidad	 superficial,	 son	 necesarias	 dos	 antenas,	 una	 antena	
emisora	y	otra	receptora	que	capta	la	señal	reflejada.	Un	sistema	informaIzado	determina	el	oleaje	y	
las	corrientes	a	parIr	del	análisis	de	esta	señal.			

IV. Plataformas	lagrangianas	

Las	plataformas	 lagrangianas	proporcionan	 la	dirección	y	 la	velocidad	de	 las	corrientes.	Emplean	el	
método	lagrangiano	(de	ahí	su	nombre)	para	describir	el	flujo	de	las	corrientes	marinas	superficiales:	
derivan	libremente	y	registran	su	posición	vía	satélite	para	plasmar	con	su	movimiento	un	mapa	de	
corrientes.(También	registran	la	temperatura	del	agua	o	la	presión	del	aire).	

En	la	ICTS	SOCIB	tenemos	dos	Ipos	de	plataformas	lagrangianas:	
• Boyas	de	deriva	 son	plataformas	diseñadas	para	moverse	en	 la	superficie	con	 las	corrientes.	Son	
disposiIvos	 de	 flotación	 con	 un	 arrastre	 para	 evitar	 que	 las	 mueva	 el	 viento,	 con	 sensores	 de	
temperatura,	salinidad	y	velocidad	y	una	antena	para	la	transmisión	de	datos.		

• Perfiladores	de	deriva	autónomos	APEX	se	mueven	con	las	corrientes	a	disIntas	profundidades.	En	
el	Mediterráneo,	estos	perfiladores	descienden	primero	a	350	metros	donde	permanecen	5	días	y	
después,	a	700	metros	para	recoger	datos	que	al	subir	a	la	superficie	transmiten	vía	satélite.	Estas	
plataformas	 sirven	 para	 hacer	 perfiles	 y	 patrones	 de	 circulación	 de	 mares	 y	 océanos,	 muy	
relevantes	 para	 el	 estudio	 del	 clima	 global.	 Por	 ello,	 forman	parte	 de	una	 red	mundial	 de	 boyas	
ARGO	dedicada	a	estos	estudios.	

V. Planeadores	submarinos	

Por	úlImo,	antes	de	centrarnos	en	el	buque,	les	presentamos	el	glider,	el	planeador	submarino	que	
ha	 revolucionado	 la	 invesIgación	 oceanográfica.	 Este	 vehículo	 autónomo,	 es	 operado	 de	 forma	
remota	 y	 realiza	misiones	 de	 hasta	 2	meses.	 Navega	 incluso	 en	 condiciones	 extremas	 y	 transmite	
periódicamente	los	datos	que	recoge	a	través	de	una	antena.	Cuenta	con	sensores	de	temperatura,	
salinidad,	profundidad,	clorofila	y	oxígeno	y	no	Iene	motor!	

Desde	una	embarcación	auxiliar	o	desde	esta	plataforma	que	facilita	su	subida	y	bajada,	el	glider	es	
lanzado	 al	mar	 para	 iniciar	 la	misión	 cuyas	 instrucciones	 fueron	 previamente	 introducidas	 por	 los	
ingenieros	en	su	sistema	operaIvo:	ruta,	profundidad	o	información	que	deben	recoger.	

El	glider	no	Iene	hélices	y	consume	muy	poca	energía.	Se	desplaza	planeando	gracias	un	sistema	de	
llenado	 y	 vaciado	del	 pistón	 interior	 que	 le	 permite	 emerger	 o	 sumergirse	 en	 la	 columna	de	 agua	
entre	0	y	1000	metros	
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2.3.	B/O	SOCIB	

Y	ahora	sí,	hablemos	del	Buque	Oceanográfico	SOCIB,	una	infraestructura	muy	importante	dentro	de	
este	sistema	mulIplataforma	pues,	entre	otras	cuesIones,	es	la	única	capaz	de	recoger	muestras	de	
agua	del	mar.	(Ya	veremos	después	cómo	lo	hace).	

I. CaracterísIcas	

Este	 catamarán,	 construido	 en	 2012	 en	 el	 asIllero	 RODMAN	 POLYSHIPS	 de	 Vigo,	 cuenta	 con	
avanzadas	 tecnologías	 de	 navegación	 y	 el	 mejor	 equipamiento	 cienifico	 para	 la	 realización	 de	
campañas	 de	 invesIgación	 en	 el	 Mediterráneo.	 La	 elección	 del	 modelo	 catamarán	 ha	 sido	
fundamental	 para	 ofrecer	 una	 navegación	mucho	más	 rápida,	 confortable	 y	 estable	 que	 la	 de	 los	
grandes	buques	oceanográficos	tradicionales.		

Los	24	metros	de	eslora	del	buque	están	distribuidos	en	espacios	muy	versáIles	y	prácIcos.	Algunos	
de	 ellos	 los	 visitaremos	 hoy:	 la	 cubierta	 de	 trabajo	 en	 la	 que	 estamos	 actualmente,	 los	 dos	
laboratorios,	la	sala	de	estar	y	la	cocina,	7	camarotes	con	capacidad	para	16	personas	y	el	puente	de	
mando.					

II. AcIvidades	

El	Buque	SOCIB	dispone	de	una	autonomía	de	navegación	de	hasta	7	días	y	500	millas	náuIcas	para	
desarrollar	campañas	en	las	que	se	realizan:	

1. Perfiles:	 Registros	 de	 parámetros	 oceanográficos	 entre	 la	 superficie	 y	 el	 fondo	 del	 mar:	
temperatura,	salinidad,	oxígeno	disuelto,	turbiedad,	fluorescencia	y	corrientes		

2. Muestreos	y	análisis	de	aguas	recogidas	entre	la	superficie	y	el	fondo	para	conocer	sus	nutrientes,	
las	pariculas	en	suspensión	o	los	microorganismos	que	conIenen.	

3. Muestreos	de	la	fauna	bentónica	(del	fondo	marino)	mediante	dragas	y	redes.	
4. Registros	conInuos	de	temperatura	y	salinidad	en	la	superficie	y	observaciones	meteorológicas	de	

viento,	temperatura,	presión	y	humedad.		
5. Instalación	y	recuperación	de	equipos	oceanográficos	como	boyas	y	gliders.	

I. Cubierta	de	trabajo	

Las	principales	tareas	de	muestreo	se	realizan	precisamente	aquí,	en	la	cubierta	de	trabajo	de	popa.	
Tiene	60m2	y	acceso	directo	al	laboratorio	desde	donde	se	controlan	las	operaciones.		

Para	 realizar	estas	operaciones,	 en	esta	 cubierta	encontramos	pórIcos,	 chigres	 y	 grúas	 capaces	de	
cargar	hasta	5.140	kg	y	manejar	equipos	sin	dañarlos.	Además,	estas	plataformas	de	popa	se	uIlizan	
para	trabajar	a	nivel	del	mar:	una	de	ellas	baja	o	sube	material	pesado	mientras	que	la	otra	facilita	el	
acceso	a	los	buceadores.	(Los	buceadores	disponen	incluso	de	un	compresor	para	el	 llenado	de	sus	
botellas	de	oxígeno.)	 	
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• 	 Roseta	

Uno	de	los	instrumentos	más	uIlizados	en	las	campañas	es	la	roseta-CTD.	Es	la	encargada	de	
tomar	muestras	de	agua	a	diferentes	profundidades	y	de	recoger	parámetros	oceanográficos	
importantes	para	conocer	el	Mediterráneo.	Sus	12	botellas	Niskin	se	introducen	abiertas	en	
el	mar	y	cuando	la	roseta	llega	a	una	capa	de	agua	interesante	para	el	estudio,	los	técnicos	le	
ordenan	desde	el	laboratorio	seco	el	cierre	de	una	de	las	botellas.	Y	así,	con	las	12.	

Además	 de	 las	 botellas,	 la	 roseta	 lleva	 integrada	 una	 sonda	 CTD	 (ConducIvidad/
Temperatura/Profundidad	 (Depth)	 con	 sensores	 para	 medir:	 salinidad,	 temperatura,	
fluorescencia,	turbidez,	clorofila,	acIvidad	fotosintéIca,	oxígeno	disuelto.		

Conectada	al	barco	gracias	al	cable	coaxial	de	3000	metros	que	vemos	enrollado	en	el	chigre	
de	babor,	la	roseta	envía	datos	en	Iempo	real	al	ordenador	del	laboratorio	seco	desde	donde	
los	técnicos	analizan	el	perfil	de	la	columna	de	agua	registrado	y	mandan	la	orden	de	cierre	
de	las	botellas.	

Para	los	invesIgadores	es	importante	conocer	la	variabilidad	de	la	temperatura	y	la	salinidad	
del	 mar	 pues	 influye	 en	 diferentes	 procesos	 msicos	 como	 las	 corrientes	 o	 en	 procesos	
biológicos	como	el	desove	del	atún	rojo	en	el	Mediterráneo.	Al	 igual	que	la	temperatura,	 la	
salinidad	 varía	 horizontalmente,	 según	 avanza	 el	 buque,	 y	 verIcalmente,	 según	 la	
profundidad.	En	el	caso	de	la	sonda	CDT,	la	salinidad	se	mide	según	la	conducIvidad	eléctrica	
del	agua	en	disIntas	profundidades	hasta	los	10.000	metros			

Además	de	temperatura	y	salinidad,	la	sonda	CDT	registra	parámetros	químicos	o	biológicos,	
como	el	oxígeno	disuelto	y	detecta	la	presencia	de	fitoplancton	a	través	de	sus	sensores	de	
clorofila.	

• 	 Redes	MOCNESS	

Para	la	recogida	de	muestras	de	sedimentos	o	de	organismos,	se	uIlizan	otros	instrumentos	
como	 la	 draga	 y	 las	 9	 redes	 MOCNESS	 (MulIple	 Opening	 and	 Closing	 Net	 with	 an	
Enviromental	Sensing	System)	que,	al	igual	que	las	botellas	de	la	roseta,	están	programadas	
para	 abrirse	 y	 cerrarse	 a	 diferentes	 profundidades,	 para	 recoger	 zooplancton	 u	 otros	
organismos	 como,	 por	 ejemplo,	 las	 larvas	 de	 atún	 rojo	 o	 las	medusas.	 Al	 recoger	muchas	
muestras	a	la	vez,	este	Ipo	de	redes	ahorran	Iempo	en	la	campaña.	

Nuestra	visita	conInúa	en	el	laboratorio.	
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II. Laboratorios	

Este	 laboratorio	es	una	zona	de	trabajo	mulIusos	de	27	m2	adaptables	según	el	propósito	de	cada	
campaña.	Está	organizado	en	2	zonas:	seca	y	húmeda.	

En	 el	 laboratorio	 seco	 está	 el	 “cerebro	 cienifico	 del	 buque”:	 Este	 armario	metálico	 llamado	 rack	
conIene	 el	 equipamiento	 electrónico,	 informáIco	 y	 de	 comunicaciones	 para	 controlar	 el	 barco:	 5	
ordenadores	 con	 grandes	 capacidades	 de	 procesamiento	 y	 almacenamiento	 de	 datos	 cubren	 las	
necesidades	de	las	campañas	oceanográficas.		

A	 través	de	estas	13	pantallas	 se	 realiza	un	 seguimiento	de	 la	navegación	y	 se	 visualizan	 los	datos	
oceanográficos	 recogidos	 por	 la	 roseta-CTD,	 la	 sonda,	 el	 correnimetro,	 el	 termosalinómetro	 y	 el	
fluorímetro.		

Por	ejemplo,	al	detectar	el	CTD	un	pico	de	clorofila,	el	técnico	que	lo	visualiza	en	la	pantalla	puede	
solicitar	desde	aquí	el	cierre	de	una	de	las	botellas	Niskin	de	la	roseta	y	así	recoger	muestras	de	agua	
con	fitoplacton.	La	 roseta	al	bajar	 realiza	el	perfil	de	 la	columna	de	agua	y	al	 subir	va	cerrando	 las	
botellas	en	la	profundidad	indicada.	

En	el	casco	del	buque	está	situada	la	sonda	cienBfica	que	permite	conocer	 la	morfología	del	fondo	
marino	hasta	3.000	metros	de	profundidad.	Funciona	emiIendo	y	 recibiendo	el	eco	de	 las	 señales	
acúsIcas	 de	 alta	 frecuencia,	 que	 no	 oye	 el	 oído	 humano,	 pero	 sí	 las	 capta	 el	 disposiIvo,	 que	 las	
interpreta	y	en	una	pantalla	muestra	gráficamente	la	profundidad	que	existe	hasta	el	fondo.	

Uno	de	 los	 instrumentos	más	 precisos	 y	 fiables	 del	 barco	 es	 el	 correnBmetro.	 Sirve	 para	medir	 la	
velocidad	y	la	dirección	de	las	corrientes	en	toda	la	columna	de	agua	a	una	profundidad	hasta	los	400	
metros.	 Se	 trata	 de	 un	 perfilador	 acúsIco	 de	 corrientes	 Ipo	 doppler	 (ADCP	 AcusIc	 Doppler	
Currentmeter	Profiler).	Funciona	más	o	menos	como	la	sonda.	Emite	una	señal	acúsIca	a	lo	largo	de	
la	columna	de	agua	y	un	microprocesador	que	la	recibe	de	vuelta	para	determinar	la	velocidad	de	la	
corriente.	Estos	datos	se	corrigen	con	los	datos	de	posición	del	barco	y	una	señal	GPS	3D.	

Por	su	parte,	el	termosalinómetro	(que	ven	aquí)	mide	conInuamente	durante	toda	la	navegación	la	
temperatura	 y	 conducIvidad	 (salinidad)	 del	 agua	 superficial.	 Y	 para	 medir	 la	 fluorescencia	 y	 la	
clorofila	también	del	agua	superficial	el	buque	dispone	de	un	fluorómetro.		

Estos	equipos	están	en	el	 laboratorio	húmedo,	 la	zona	donde	se	reciben	 las	muestras	y	 los	análisis	
preliminares.	 En	 estas	 amplias	 superficies	 de	 trabajo	 se	 fija	 el	 material	 de	 laboratorio	 como	 los	
medidores	de	pH,	las	rampas	de	filtración,	los	mezcladores,	entre	otros	equipos	de	trabajo.	

El	 laboratorio	 también	 dispone	 de	 una	 unidad	 de	 purificación	 de	 agua	 para	 los	 ensayos,	 y	 de	
frigoríficos	y	congeladores	para	la	correcta	conservación	de	muestras	que	no	puedan	ser	procesadas	
durante	las	campañas.		
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Los	 datos	por	 ejemplo	del	 termosalinómetro	 están	disponibles	 en	 la	 plataforma	web	Medclic	 que,	
como	os	indicaba	al	comienzo	de	la	visita,	ha	sido	diseñada	para	acercar	la	labor	de	la	ICTS	SOCIB	a	la	
sociedad	y	acercar	el	Mediterráneo	a	golpe	de	clic.		

III. Zonas	habitables	

La	vida	a	bordo	del	buque	SOCIB	se	organiza	a	través	de	turnos	de	trabajo	y	descanso,	puesto	que	en	
un	buque	siempre	debe	haber	gente	trabajando.		

Este	buque	está	preparado	para	desarrollar	campañas	cienificas	de	hasta	7	días	sin	realizar	escalas.	
Puede	acomodar	a	9	tripulantes	y	7	técnicos	e	invesIgadores.	Dispone	de	tres	camarotes	dobles,	dos	
camarotes	con	capacidad	para	4	personas,	dos	camarotes	individuales,	una	amplia	cocina	y	una	zona	
común	para	comedor	o	reunión,	5	aseos	con	duchas	y	una	lavandería.	

A	conInuación	visitaremos	las	zonas	habitables:	la	cocina,	el	comedor	y	los	camarotes.		

IV. Puente	de	mando	

Este	buque	Iene	dos	cerebros:	el	 laboratorio	cienifico	y	el	puente	de	mando.	Es	el	 lugar	donde	se	
encuentran	 los	 sistemas	 que	 controlan	 la	 navegación.	 Pero	 el	 puente	 de	mando	 del	 B/O	 SOCIB	 es	
mucho	más	 que	 eso,	 ya	 que	 además	 integra	 los	 controles	 necesarios	 para	 efectuar	 las	maniobras	
durante	el	uso	de	los	instrumentos	cienificos,	como	la	roseta	CTD.	

Este	puente	Iene	una	visibilidad	de	360º	que	facilita	 las	 tareas	de	control	de	 la	navegación	y	de	 la	
ejecución	 de	 las	 tareas	 cienificas	 de	 muestreo,	 fondeo	 o	 recuperación	 de	 instrumentación	
oceanográfica.	

• Equipos	principales	del	puente	de	mando	del	B/O	SOCIB	

Los	diferentes	sistemas	y	equipos	del	buque	los	podemos	englobar	según	las	funciones	que	realizan.	
Entre	 los	 equipos	de	 control	 hay	que	destacar	 la	 consola	de	dirección,	 en	 la	 que	 se	 encuentran	el	
Imón	que	dirige	el	rumbo	y	los	controles	de	las	máquinas	o	motores,	así	como	el	piloto	automáIco	y	
las	 palancas	 de	 mando	 de	 las	 hélices,	 muy	 importantes	 a	 la	 hora	 de	 realizar	 las	 maniobras	 y	 los	
atraques	en	el	puerto.		

En	 la	 consola	 de	 navegación	 se	 encuentra	 el	 radar,	 que	 detecta	 otros	 barcos,	 otros	 elementos	
flotantes	y	la	línea	de	costa;	el	navegador	GPS	3D,	que	establece	la	posición	exacta	mediante	la	señal	
de	 satélite;	 las	 cartas	 náuIcas	 electrónicas,	 que	 indican	 las	masas	 de	 Ierra,	 las	 boyas	 y	 faros,	 los	
muelles	 y	 las	 corrientes;	 la	 ecosonda,	 que	 permite	 conocer	 la	 distancia	 respecto	 al	 fondo;	 la	
corredera,	que	indica	la	velocidad	a	la	que	se	navega;	el	compás	giroscopio,	vital	para	determinar	las	
direcciones,	y	el	compás	magnéIco,	que	determina	el	norte	magnéIco	terrestre.	

La	consola	de	comunicaciones	agrupa	aquellos	sistemas	que	permiten	establecer	contacto	entre	 la	
tripulación	y	con	el	exterior.	Formada	por	emisores	en	varias	frecuencias	(HF;	UHF	y	VHF),	siendo	la	
VHF	la	más	alta	y	la	que	es	fundamental	para	solicitar	información,	pedir	consejo	a	capitanía	al	entrar	
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en	 puertos	 desconocidos,	 o	 para	 pedir	 ayuda	 en	 caso	 de	 emergencia.	 Se	 Iene	 comunicación	
telefónica	e	internet	por	satélite.	El	sistema	AIS	(AutomaIc	IdenIficaIon	System)	permite	comunicar	
su	posición	y	otras	informaciones	relevantes	para	la	navegación.	

En	 la	 consola	 de	 información	 meteorológica	 se	 obIenen	 informes	 de	 previsión	 del	 Iempo	 e	
información	de	la	estación	meteorológica	del	buque.		

Por	 úlImo,	 encontramos	 otros	 disposi2vos	 para	 la	 seguridad	 maríIma,	 la	 bitácora,	 que	 registra	
información	sobre	el	viaje,	las	cartas	náuIcas	en	papel,	los	prismáIcos,	los	relojes	y	cronómetros.	

V. 	Cubierta	superior	

En	 esta	 cubierta	 superior	 del	 B/O	 SOCIB	 de	 30	m2	 se	 encuentran	 disIntos	 equipos	 cienificos,	 la	
embarcación	auxiliar,	un	congelador	extra,	y	los	equipos	de	supervivencia	del	buque	(trajes	y	balsas	
salvavidas).	

Desde	esta	consola	exterior	se	puede	gobernar	el	buque	y	tener	el	control	de	los	chigres,	facilitando	
las	operaciones	de	navegación	como	las	necesidades	del	trabajo	con	 la	 instrumentación	cienifica	a	
bordo.		

Sobre	 el	 puente	 de	 navegación,	 se	 encuentra	 instalada	 la	estación	meteorológica	 del	 buque,	 que	
facilita	datos	de	temperatura,	presión	atmosférica	y	viento.	

El	 chigre	 de	 babor,	 equipado	 con	 3.000	m.	 de	 cable	 coaxial	 que	 permite	 comunicación	 entre	 los	
sensores	de	instrumentos	como	la	roseta	y	los	ordenadores	de	a	bordo.	

Además	de	las	zonas	visitadas,	este	buque	cuenta	con	una	sala	de	máquinas	distribuidas	en	los	dos	
paInes	 del	 catamarán,	 dos	 tanques	 de	 combus2ble	 con	 13.000	 litros	 de	 gasoil	 en	 total,	 dos	
generadores	 eléctricos,	 tres	 tanques	 de	 agua	 potable	 con	 1.600	 litros	 en	 total	 y	 planta	 sép2ca	
completamente	automáIca	para	tratar	las	aguas	grises	y	negras	de	manera	segura	y	ecológica.	

Todo	 ello	 al	 servicio	 del	 buen	 funcionamiento	 de	 este	 buque	 oceanográfico	 dedicado	 al	 estudio	
cienifico	de	mares	y	costas.		

Muchísimas	gracias	por	su	atención.	
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